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Nach Toth (2012) gilt 

S = [Ω, Ø] 

Ω = [A, I]. 

Da sowohl S als auch Ω Dichotomien sind, folgen sofort 

[Ø, Ω] = S 

[A, Ø] = [I, A] = [A, I]-1 

[Ø, A] = [A, I] = [I, A]-1 

[I, Ø] = [A, I] = [Ø, A] = [I, A]-1 

[Ø, I] = [I, A] = [A, Ø] = [A, I]-1. 

Damit ist also Ø nichts anderes als die Umgebung, d.h. es gilt allgemein 

[x, Ø] = U(x) 

[Ø, x] = x(U(x)) = U(y) 

und damit 

y = U(x-1). 

Man beachte also in Sonderheit, daß demgegenüber gilt 

x = (U(x))-1.  

Wenn wir mit Bense ap. Walther (1979, S. 130) die Situation wie folgt defi-

nieren 

S = Δ(U1, U2), 

dann gilt also 
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S(x, y) = Δ[(U(x))-1, U(x-1)]. 
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